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ASME 成立于1880年

Henry R. Worthington

亨利·沃辛顿

美国机械工程师、发明家

发明了直动蒸汽泵、双缸蒸汽泵、

第一台双缸城市供水发动机等

ASME创始成员、首任副主席

John Edson Sweet

约翰·埃德森·斯威特

美国机械工程师、发明家

制造了世界上第一台千分尺卡尺

ASME创始成员

ASME第三任主席（1884-1885）

1914年荣获约翰·弗里茨奖章

（工程界的诺贝尔奖）

Holley Medal

霍利奖章

设立于1924年

表彰具有工程性质的

杰出且独特的行为……

Alexander Lyman Holley

亚历山大·莱曼·霍利

美国著名钢铁工程师、发明家

引入、改进并优化贝塞麦炼钢法

ASME创始成员、副主席

Henry R. Worthington Medal

亨利·沃辛顿奖章

设立于1980年

表彰在泵类机械、系统及相

关理念领域中取得卓越成就

的个人。

霍利半身像位于

华盛顿广场公园



学协会出版社特色

主席 专利/发明/成就

第1任 Robert Henry Thurston 美国著名机械工程教授和教育家

第15任 John Fritz 美国钢铁工业之父

第25任 Frederick W. Taylor
科学管理之父
《科学管理原理》

第29任 George Westinghouse 铁路空气制动器

第48任 Elmer Sperry 现代航海技术之父
发明了陀螺罗盘

第131任 Marc Goldsmith马克·戈德史密斯

能源和核工程专家、IEEE 高级会员
无国界工程师协会国家指导委员

第134任 J. Robert Sims 罗伯特·西姆斯

美国化学和机械工程师
埃克森美孚公司前研究工程师和发明家



美国机械工程师学会
American Society of Mechanical Engineers

成立于1880年，通过制定专业规范和标准、

组织研发活动、联系政府机构、召开会议、

出版书刊以及持续的教育训练，来促进全球

机械工程及跨学科工程学的技术水平、科学

研究和行业运作。现已成为一家国际性非赢

利教育和技术组织，也是世界上最大的技术

出版机构之一。

学协会出版社特色

成立年份：1880 年

会员人数：130,000+

遍布国家：150+

下属研究所：国际燃气涡轮研究所、国际石油技术研究所

学术会议：约40场/年，超过90个国家参会

专业发展课程：约200次/年

规范和标准：940+



美国机械工程师学会
American Society of Mechanical Engineers

成立于1880年，通过制定专业规范和标准、

组织研发活动、联系政府机构、召开会议、

出版书刊以及持续的教育训练，来促进全球

机械工程及跨学科工程学的技术水平、科学

研究和行业运作。现已成为一家国际性非赢

利教育和技术组织，也是世界上最大的技术

出版机构之一。

学协会出版社特色

制定了锅
炉测试规

范
1884

成立了锅
炉规范委

员会
1911

发布了锅
炉和压力
容器规范

BPVC

1915



ASME不仅专注于传统机械工程，也致力于推

动工程技术的跨学科发展，出版内容覆盖从经

典工程学科到前沿科技应用的广泛方向：

• 生物医学工程

• 化学工程

• 航空航天工程

• 计算机工程

• 控制工程

• 设计工程

• 电气/电子工程

• 环境工程/可持续工程

• 制造/工业工程

• 材料工程

• ……

不止于机械：打造更美好未来的核心资源



学协会出版社特色

ASME 机械设计终身成就奖
2020年 ASME Machine Design Award

该奖设立于1958年，是ASME学会的顶级

荣誉奖项，也是ASME 设计工程分会的最

高奖项。戴建生教授荣获2020年ASME机

械设计终身成就奖，是该奖项继1958年

ASME机械设计分会（现为设计工程分会）

设立该奖项后的第58位获奖者，同时也是

获奖名单中的第一位华人。



学协会出版社特色

ASME Yeram S. Touloukian Award

该奖成立于1997年，是国际热物性领域最高学

术奖，每三年颁发一次，以表彰在热物理性质

领域做出的杰出贡献。该奖项认可的领域包括

但不限于机械工程、化学工程、物理和化学。

该奖项设立以来共有8人获奖，张卓敏教授是

首位华人获奖者。



ASME工程界不断拓展的资源宝库

全球访问情况

2023年，来自全球150多个国家的2500多家机

构，累计有超过300万用户访问ASME平台，浏

览了超过1090万次页面，涵盖期刊文章、会议

论文和电子书章节。

• 用户数超300万

• 页面浏览量超1090万

• 覆盖2500多家机构

• 涉及150多个国家



ASME工程界不断拓展的资源宝库

全球作者分布 同行评审专家
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美国机械工程师学会 出版物
ASME Digital Collection Database

ASME Journals 期    刊

ASME Conference Proceedings 会议录

ASME eBooks 电子书

ASME Standards 标    准



美国机械工程师学会 出版物
ASME Digital Collection Database

ASME Journals 期    刊

期刊种数：39种

更新频率：每年200多期，约7,000篇文章

收录年限：1880 年至今（现刊为2000年至今)

经典期刊：《 应用力学评论》 《 应用力学期刊 》

最新创刊：《ASME 转化机器人学快报》 NEW IN 2025

《能源技术期刊，A辑：可持续与可再生能源》NEW IN 2025

《能源技术期刊，B辑：地下能源与碳捕集》NEW IN 2025

                   

重点学科：机械工程、制造工程、海洋工程、力学、热力学、 电子电气工

程、机器人学、自动化和控制系统、声学、材料科学、能源与燃料、可再

生能源、纳米科学和技术、生物医学工程、运筹学和管理工程、核科学技

术等。

ASME出版物：期刊



• SCI收录情况：39种期刊，其中24种期刊被SCI收录，另

有6种期刊被ESCI收录。

• 2025年度《期刊引证报告》数据显示：

✓ ASME 期刊的年度被引用次数约14万；

✓ 15本期刊影响因子指标超过 2；

✓ 18本期刊影响因子较去年上涨；

• SCI区位分布：如ASME经典期刊《应用力学评论》位于

JCR Q1分区，最新影响因子16.1，力学领域排名第二；

• 年度高引用次数期刊：《应用力学期刊》 16,112 和 

《传热期刊》 12,896。

美国机械工程师学会 出版物
ASME Digital Collection Database

ASME Journals 期    刊

ASME期刊的学术影响力



福建理工大学与ASME出版物

ASME 学会 支持 福建理工大学
ASME and Fujian University of Technology

• 机械与汽车工程学院

• 材料科学与工程学院

• 电子电气与物理学院

• 智慧海洋科学技术学院

• 土木工程学院

• 帕特雷国际工程师学院

学科建设：

一级学科硕士学位授权点：机械工程、材料科学与工程、土木
工程等

专业硕士学位授权类别：能源动力、机械等

省级一流应用型高校主干学科：土木工程、材料科学与工程、
交通运输工程

省级应用型学科：土木工程、电气工程、机械工程等

省级特色重点学科：材料科学与工程

学科：逐步形成“大机电”“大土木”“大海工”和特色新文科的“三
大一特”整体布局。

ESI全球排名前1%学科：工程学、计算机科学、材料科学



福建理工大学与ASME出版物
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福建理工大学学者通过ASME发表的

文章数量&被引用次数

文章数量 被引次数

作者发文示例：

A Kinematic Analysis Method of Double Roller Tripod Joints
Based on the Principle of Conjugate Surfaces
基于共轭面原理的双辊三脚接头运动学分析方法

邱胤原，机械与汽车工程学院

关键词：Tripod joint（三脚接头）、Double roller（双辊）、Conjugate
surface（共轭面）、Kinematic analysis（运动学分析）、Fit clearance（配

合间隙）、Design methodology（设计方法学）、Systems design（系统
设计）。

https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext
https://asmedigitalcollection.asme.org/mechanicaldesign/article-abstract/143/12/123301/1109390/A-Kinematic-Analysis-Method-of-Double-Roller?redirectedFrom=fulltext


《应用力学评论》Applied Mechanics Reviews

收录在SCI力学领域，影响因子持续保持高位，IF 16.1，排名力学领域第二 （2/172），JCR

分区Q1。高品质的评论期刊，汇集了应用力学和工程学相关分支学科的评论文章资料，包

括高级研究人员撰写的技术进展、教学进展、回顾调查评论及世界主要期刊文献的摘要等。

检索关键词：

fluid mechanics（流体力学）、 solid mechanics（固体力学）、 heat transfer（传热）、
dynamics（动力学）、vibration（震动）、education（教学培训）、thermal coupling（热
耦合）、aerodynamic（气动力）、 bearing system（轴承系统）

https://asmedigitalcollection.asme.org/appliedmechanicsreviews

影响因子

16.1

年度被引

用次数

5,823

ASME 经典期刊



国内外研究人员机构：

帝国理工学院

加州理工大学

普渡大学

华盛顿大学

弗吉尼亚大学

清华大学

西北大学

上海大学

力学研究所

影响因子

16.1

年度被引

用次数

5,823

ASME 经典期刊



《ASME转化机器人学快报》

ASME Letters in Translational Robotics

范围，包括但不限于：

应用导向型设计（包括功能、形态、架构、操作）的创新实践与风险分析；大型

多学科项目集成面临的挑战及解决方案；任务导向型机器人架构设计中智能体、

任务及操作环境的协同优化；机器人组件/系统创新设计方法论；真实场景验证，

即对创新成果的有效性及影响评估；可靠机器人系统的设计方法、分析模型与核

心算法；系统集成创新及应用导向型信息物理系统开发；制造商或终端用户应用

案例研究；机器人设备安全部署的创新实践；机器人专利成果的产业化路径等。

投稿入口：

https://journaltool.asme.org/home/JournalDescriptions.cfm?JournalID=40

2025年上线！

2025年新刊全新上线！



《能源技术期刊，A辑：可持续与可再生能源》

Journal of Energy Resources Technology, Part A: Sustainable 

and Renewable Energy

范围，包括但不限于：

传统工程与先进热力学、火用（Exergy）及基于火用的方法、能量转换过程（应

用于发电厂、制冷/低温系统、复合/混合系统及其组件的能效优化）、燃料燃烧

（基础研究、过程模拟与实验验证）、替代与可再生能源技术体系、生物质与固

体废弃物的能源回收、内燃机技术、机械、热能及化学储能系统等。

投稿入口：

https://journaltool.asme.org/home/JournalDescriptions.cfm?JournalID=41

2025年上线！

2025年新刊全新上线！



《能源技术期刊，B辑：地下能源与碳捕集》

Journal of Energy Resources Technology, Part B: Subsurface 

Energy and Carbon Capture

范围，包括但不限于：

石油勘探与开采；碳氢化合物采收率提高技术；钻井与完井技术；生产与油藏工

程；地质力学；地热能源；地下能源运输；天然气/氢气储存；地下能源领域的人

工智能与数据分析；碳捕集、利用与封存相关技术；碳捕集利用与存储（CCUS）

安全评估；地下能源的重大理论进展与案例研究；经济评估与管理等。

投稿入口：

https://journaltool.asme.org/home/JournalDescriptions.cfm?JournalID=42

2025年上线！

2025年新刊全新上线！
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ASME数据库网址：
https://asmedigitalcollection.asme.org/ 

如何访问ASME Digital Collection平台

https://lib.fjut.edu.cn/wwsjk_9164/list.htm



ASME数据库平台主页

特色内容展示

输入关键词，一键式快速检索

平台及功能介绍

显示机构名称

期刊/会议录/电子书/
标准/资源



ASME数据库平台主页

最新资源内容 主题集合



期刊浏览

点击All Journals，

进入ASME期刊主页



期刊浏览

期刊浏览

特殊内容：近期特刊/

特刊集合/下载次数最

多的文章/新冠相关

论文提交

作者须知

关于：期刊/标题历史/

编辑政策/论文征集开放获取

特刊征集

作者指南



期刊浏览

卷期

刚接受的稿件

选择年份

作者相关：提交论文/作者须知/索

引信息/重印和许可/论文征集

关于期刊：期刊详情/编委会成员

最新文章

高阅读量文章

高引用量文章

精选文章推荐

最新接受的稿件



数据库平台检索案例

页面顶部的搜索栏提供动态联想搜索功能，帮助用户快速找到相关内容：
• 例如，在顶部搜索栏中输入关键词（如 “mate"）。
• 输入时，系统会自动下拉显示建议词汇，这些建议基于 ASME 数字图书馆中常见的搜索词或索引词。
• 每输入一个字母，建议列表都会更新，以更贴近您的输入内容。
• 点击任意建议词，即可快速在所选内容类型中发起搜索。
※ 支持 布尔逻辑运算符AND OR NOT 和 通配符 * ？ “”

快速检索



数据库平台检索案例

布尔逻辑算符 举例 意义和作用

AND A AND B AND C 同时包含字段A B C的数据。
用于查准，缩小范围。

OR A OR B OR C 至少包含A B C 其中一个字段的数据。
用于查全，检索同义词。

NOT A B NOT C 同时包含字段 A 和 B，但排除C。
用于排除某个特定的字段。

常用通配符 举例 意义和作用

* nano* 零个或多个字符：nanomaterial, nanotechnology, nanoparticles, …

？ tur?ine 只代表一个字符：turbine

“  ” “A B” 精确检索某个特定词组。
如果没有“ ”，相当于 A AND B



数据库平台检索案例

检索结果可按文章

格式/主题筛选;

如果是期刊，可按

期刊名称/年份/卷

期/页码筛选。

检索结果按

相关度或日期排列

检索式示例： vibrat* AND fatigue

查找 振动疲劳 相关文献: 15992篇



数据库平台检索案例 检索结果可按主题/期刊/会议录/电子书系列/文章类型/补充

材料/学科领域/话题/文章发表日期/文章访问类型筛选



数据库平台检索案例

DOI 检索

DOI (Digital Object ldentifier) 数字对象标识符

期刊文献被录用和出版后具有唯一的 DOI，通过 DOI

快速定位到文献。

检索方法

1. 已知 ASME 某文献的 DOI： 10.1115/1.4065826

2. 在 Update Search 界面把检索项设置为 DOI

3. 输入DOI：10.1115/1.4065826

4. 跳转到该文献页面



数据库平台检索案例

作者检索

Search Authors 作者检索

通过作者姓名快速找到该作者发表的所有文章。

检索方法

1. 在 Update Search 界面把检索项设置为 Author

2. 输入作者姓名：Masayoshi Tomizuka

3. 得到检索结果：166 篇



数据库平台检索案例

高级检索

选择检索范围：

标题、作者、作者机构、

全文、摘要、关键词、

DOI、ISBN、ISSN、期

刊卷期、参考文献、会

议卷名及论文编号



作者信息

查看更新

数据库平台检索案例

在线浏览
PDF下载
分享
引用
权限

内容/章节   数据&图标    参考文献    相关链接             

期刊文章页面



个性化功能

注册个人账户，实现远程访问

填写电子邮箱、密码，创

建个人账号；已有账密，

直接Log In 登录即可

用户在机构网络外可通过个人账户登录访问ASME数据库平

台，该个人账户每3个月需要在机构网络下进行重复验证。



个性化功能

Save search保存检索式、My Alerts提醒服务-热点追踪



CONTENT

1. 学协会出版社简介

2. 福建理工大学与ASME 出版物

3. ASME 数据库平台检索案例

4. ASME 期刊投稿概要



ASME期刊投稿流程



从何处开始？

作者有两种方式启动投稿流程：

⚫ 直接访问ASME Digital Collection平台 https://asmedigitalcollection.asme.org/journals。每
本期刊主页面，均有 “Submit Paper”提交论文选项。

⚫ 直接通过ASME官方投稿网站 journaltool.asme.org进入。

无论通过哪种方式访问，最终都会进入ASME Journal Tool 期刊工具，作者需要创建账户登录。

https://asmedigitalcollection.asme.org/journals


THE JOURNAL TOOL

ASME期刊投稿系统 用投稿/审稿邮箱登录或创建账号

选择角色进入：作者/审稿人

点击查看 特刊征稿、作者资源、编辑政策、同行评审流程、期刊指南、开放获取、

作者常见问题解答、 AI立场声明、申请成为审稿人等信息。



THE PROCESS

创建账户或登录后，作者即可开始投稿流程，界面将显示:

若已有投稿，可查看现有论文；
若首次投稿，点击 “submit paper” 提交新稿件。



THE PROCESS

ASME目前有35本混合期刊和1本金色OA期刊《ASME Open Journal of Engineering 开放工
程期刊》，作者可以选择开放获取（OA）或非开放获取（NonOA）模式。

1、选择目标期刊



THE PROCESS

2、填写与论文相关的一系列信息：

标题、摘要



THE PROCESS

关键词



THE PROCESS

上传论文、图形摘要（TIF或EPS格式）



THE PROCESS

是否推荐审稿人、论文是否提交/展示/发表过、简短的开放获取调查



THE PROCESS

利益冲突



THE PROCESS

许可、抄袭、作者身份



THE PROCESS

提交论文并添加作者

伦理义务声明、生成式AI



投稿流程完毕，作者将开始收到有关其论文状态的邮件，也可
以随时登录投稿系统查看进度。

论文接收后，作者可选择以开放获取或非开放获取模式发表。



开放获取出版说明

2025 年起，ASME 出版社新增期刊订阅与出版模式。鼓励国内
高校作者发表开放获取文章，支持全球科学的开放获取发展。

若高校与 ASME 签订转换协议，图书馆员会提供机构关联的所
有域名，此类论文将被标记并免除费用。

上述提示旨在告知作者：若存在有效协议，费用将自动豁免。



投稿必看快速指南

ASME'S GUIDE 
FOR JOURNAL 

AUTHORS

期刊作者指南

AUTHORS: WHY 
PUBLISH IN 

ASME 
JOURNALS?
为什么要在

ASME期刊上发
表文章？

WRITING A 
RESEARCH 
PAPER OR 

TECHNICAL 
BRIEF

如何撰写科研论
文或技术文稿

SAMPLE
NOMENCLATUR

E

术语规范样例

SAMPLE 
PUBLISHED 

PAPER

已发表论文示例

https://workdrive.zohopublic.com.cn/external/60174f849f337856ef122e7d370740abec544b240331d2c3084e70e2d9d86e20
https://workdrive.zohopublic.com.cn/external/60174f849f337856ef122e7d370740abec544b240331d2c3084e70e2d9d86e20
https://workdrive.zohopublic.com.cn/external/60174f849f337856ef122e7d370740abec544b240331d2c3084e70e2d9d86e20
https://www.asme.org/getmedia/7e64a2bb-588e-4fee-b524-0146312c3d3a/AUTHORS_WhyPublishinASMEJournals.pdf
https://www.asme.org/getmedia/7e64a2bb-588e-4fee-b524-0146312c3d3a/AUTHORS_WhyPublishinASMEJournals.pdf
https://www.asme.org/getmedia/7e64a2bb-588e-4fee-b524-0146312c3d3a/AUTHORS_WhyPublishinASMEJournals.pdf
https://www.asme.org/getmedia/7e64a2bb-588e-4fee-b524-0146312c3d3a/AUTHORS_WhyPublishinASMEJournals.pdf
https://www.asme.org/publications-submissions/journals/information-for-authors/journal-guidelines/writing-a-research-paper
https://www.asme.org/publications-submissions/journals/information-for-authors/journal-guidelines/writing-a-research-paper
https://www.asme.org/publications-submissions/journals/information-for-authors/journal-guidelines/writing-a-research-paper
https://www.asme.org/publications-submissions/journals/information-for-authors/journal-guidelines/writing-a-research-paper
https://www.asme.org/publications-submissions/journals/information-for-authors/journal-guidelines/writing-a-research-paper
https://www.asme.org/wwwasmeorg/media/ResourceFiles/Shop/Journals/SampleNomenclature.pdf
https://www.asme.org/wwwasmeorg/media/ResourceFiles/Shop/Journals/SampleNomenclature.pdf
https://www.asme.org/wwwasmeorg/media/ResourceFiles/Shop/Journals/SampleNomenclature.pdf
https://www.asme.org/wwwasmeorg/media/ResourceFiles/Shop/Journals/Sample_ASME_JournalPaper.pdf
https://www.asme.org/wwwasmeorg/media/ResourceFiles/Shop/Journals/Sample_ASME_JournalPaper.pdf
https://www.asme.org/wwwasmeorg/media/ResourceFiles/Shop/Journals/Sample_ASME_JournalPaper.pdf


iGroup信息服务



THANK YOU

iGroup Training Team
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